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Anderungen in den Kapiteln
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reine Anderungen in der Beschreibung der Sachverhalte.

Kapitel Anderungen gegeniiber Vorversion

- Erste Ausgabe.

Weitere technische Anderungen vorbehalten.
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Ubersicht

1. Ubersicht

Das CAN-PHYSLAY-LSP ist ein Umsetzer von CAN-TTL-Signalen, wie sie z.B. an den Ausgiangen
von CAN-Controllern anliegen (z.B. PHILIPS SJA1000) auf ein CAN-ISO11519-2-Interface
(Automotive-CAN-Layer) mit DSUB9-Stecker (Best.-Nr.: C.1201.02).

Alternativ ist der Umsetzer auch mit einem 5-poligen COMBICON-Stecker anstelle des 9-poligen
DSUB-Steckers lieferbar (Best.-Nr.: C.1201.03).

galvanische Trennung
SelE T IR .

I
X100 CAN_V+ X120
CVCC OK* _ CAN_V+
8-pol. Stiftleiste < < Spannungs- 9-pol. DSUB-Stecker
TTL-Signale < CANERR* < liberwachung CAN ISO 11519-2
—>+5V

Error Power] CAN_L
gﬁﬁ%’f CAN- [ CAN_H
- — Transceiver
82C252
T

______________ 1 Alternativ zu X120:

:> X121
5-pol. COMBICON-style Stecker
|l CAN SO 11519-2

Abb. 1.1.1: Blockschaltbild des CAN-PHYSLAY-LSP-Umsetzers

Das Interface ist iiber Optokoppler galvanisch von den Eingangssignalen getrennt. Die Versorgungs-
spannung des CAN-Treiberbausteins wird tiber den CAN-Stecker zugefiihrt. Das Interface ist fiir
Bitraten bis zu 125 kBit/s geeignet.

Der Anschluss der CAN-TTL-Level-Signale erfolgt eine 8-polige Miniatur-Stiftleiste oder {iber vier
Leitungen, die direkt an der Platine angelotet sind.

Der Umsetzer ist kompatibel zu vielen esd-CAN-Produkten. Er kann auf diese Tréigerplatinen
“kopfiiber” als Add-On-Platine direkt montiert werden, sofern das Original-CAN-Interface auf der
Tréagerplatine nicht bestiickt ist.
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Technische Daten

2. Zusammenfassung der technischen Daten

2.1 Allgemeine technische Daten

Umgebungstemperatur 0..50 °C

Versorgungsspannung Uyce =5 V£5%

X100 (8-pol. Stiftleiste/Lotfahnen) - CAN-TTL
X120 (9-pol. DSUB, Stiftkontakte) - CAN-ISO11519-2

Steckverbinder
alternativ zu X120:
X121 (5-pol. COMBICON-Stecker) - CAN-ISO11519-2
Leitung 4 einzelne Adern (falls gewiinscht)
Abmessungen 53 mm x 39 mm (incl. DSUB-Stecker)
Gewicht ca.20 g

Tabelle 2.1.1: Allgemeine Daten des Moduls

2.2 CAN-Interface

Anzahl 1

Physikalisches Interface Physical Layer geméf3 ISO 11519-2
CAN-Interface Transceiver z.B. Philips PCA82C252 oder Philips TJA1054
Bitrate bis zu 125 MBAit/s

Busabschluss muss extern gesetzt werden

UCAN_V+_Nenn =+12V
CAN V+ MIN +6,0 V

Spannungsversorgung des u
UCAN_V+_MAX =423V
U

CAN-Interfaces
can v+ wird tiber den CAN-Stecker X120 (X121) zugefiihrt.

Galvanische Trennung des
CAN-Interfaces gegeniiber den | liber Optokoppler
anderen Baugruppen

Tabelle 2.2.1: Daten des CAN-Interfaces
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Technische Daten

2.3 Bestellhinweise

Inhalt: Schaltplidne, Bauteilpositionen und
Datenblitter signifikanter Bauteile

Typ Eigenschaften Bestell-Nr.
CAN-PHYSLAY-LSP- CAN-TTL aufISO11519-2-Umsetzer, C.1201.02
DSUB CAN-Stecker: DSUB9, Stiftkontakte ’ ’
CAN-PHYSLAY-LSP- CAN-TTL aufISO11519-2-Umsetzer, C.1201.03
COMBICON CAN-Stecker: 5-pol. COMBICON, Stiftkontakte ' '

. l*)
CAN-PHYSLAY-Lsp-Mp | AAnwenderhandbuch in deutsch C.1201.26
(dieses Handbuch)
CAN-PHYSLAY-LSP-ENG | Engineering Manual in englisch *” C.1201.29

1*) Wird das Handbuch gemeinsam mit dem Umsetzer bestellt, so wird es kostenlos mitgeliefert.
2*) Fiir dieses Handbuch wird eine Schutzgebiihrt erhoben. Bitte wenden Sie sich an unseren Support.

Tabelle 2.3.1: Bestellhinweise
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Beschreibung der Baugruppen

3. Beschreibung der Baugruppen

3.1 Platinenansicht und Bauteilposition

X120
CAN-ISO11519-2

Abb. 3.1.1: Ansicht der Bauteilseite mit Stecker-Position

Lotbriicke LB120
CAN_Shield

Abb. 3.1.2: Ansicht der Rickseite mit der Lotbriicke

3.2 Lotbriicke LB120: CAN-Shield

Uber die Létbriicke wird das CAN-Shield-Signal mit der Abschirmung des DSUB-Steckers verbunden.
Im Auslieferungszustand ist diese Lotbriicke offen.
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Beschreibung der Baugruppen

3.3 Versorgungsspannung des CAN-Transceivers PCA82C252

Die Versorgungsspannung des CAN-Transceivers “CAN_V+” wird tiber den CAN-Stecker zugefiihrt.
Der Nennwert betrdgt 12V.

Die zugefiihrte Versorgungsspannung wird iiberwacht. Ist CAN V+ angeschlossen, so wird das Signal
“CVCC_OK* aktiviert. Das Signal ist auf die Controller-seitige Stiftleiste X100 gefiihrt.

Signal
CVCC OK* Bedeutung
0 CAN_V+ liegt mit ausreichendem Spannungspegel an
1 CAN_V+ liegt nicht an,
oder Spannungspegel ist zu gering

Tabelle 3.3.1: Bedeutung des Signals CVCC_OK*

Die Auswertung des Uberwachungssignals kann auf der CAN-Trigerplatine erfolgen. Voraussetzung
dafiir ist, dass das Signal auf der Trégerplatine angeschlossen ist und die Firmware entsprechend
programmiert ist.

Das Signal ist z.B. auf den folgenden Tréagerplatinen angeschlossen:

- VME-CAN4
- CAN-PCI/331
- CAN-PCI/405
- CPCI-331

Zur Zeit (11.2003) erfolgt jedoch keine Auswertung des Signals durch die Firmware dieser CAN-
Boards.
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Beschreibung der Baugruppen

3.4 Fehler-Signal des CAN-Transceivers PCA82C252

Der CAN-Transceiver PCA82C252 besitzt einen Fehlerausgang (CANERR*) , der aktiviert wird, wenn
eine oder mehrere der folgenden Fehlerbedingungen auftreten:

. die Leitung CAN_H wurde unterbrochen

. die Leitung CAN_L wurde unterbrochen

. die Leitung CAN_H hat einen Kurzschluss gegen CAN_V+

. die Leitung CAN_H hat einen Kurzschluss gegen CAN_GND
. die Leitung CAN_L hat einen Kurzschluss gegen CAN_V+

. die Leitung CAN_L hat einen Kurzschluss gegen CAN_GND
. die Leitung CAN L hat einen Kurzschluss gegen CAN_H

NN R W

Verschwindet die Fehlerbedingung, so wird auch das Fehlersignal wieder zuriickgesetzt.

Weitere Informationen zur Fehlererkennung finden Sie im Datenblatt des CAN-Transceivers Philips
PCAS82C252, z.B. im Internet unter http://www.semiconductors.philips.coms .

Das Signal ist auf die Controller-seitige Stiftleiste X100 gefiihrt.

Signal
CANERR* Bedeutung
0 Fehlerbedingung ist aktiv
1 kein Fehler

Tabelle 3.4.1: Bedeutung des Signals CANERR*

Die Auswertung des Uberwachungssignals kann auf der CAN-Triigerplatine erfolgen. Die Voraus-
setzungen dafiir sind bereits auf Seite 7 beschreiben worden.
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Steckerbelegung

4. Steckerbelegung

4.1 CAN-Interface auf DSUB9-Stecker (Best.-Nr.: C.1201.02)

Der Stecker X120 ist als 9-poliger DSUB-Stecker mit Stiftkontakten (male) ausgefiihrt.

Pin-Zuordnung:

1 2 3 4 5
e & o o e

e &6 & o0
6 7 8 9

Pin-Belegung:

Signal Pin Signal
1 -
(CAN_GND) 6
2 CAN L
CAN_H 7
3 CAN_GND
- 8
4 -
CAN V+ 9
5 Shield

9-poliger DSUB-Stecker

Signalbeschreibung:
CAN L, CAN H... CAN-Signalleitungen
CAN _GND ... Bezugspotential des lokalen CAN-Physical Layers
(CAN_GND) ... optionales Bezugspotential des lokalen CAN-Physical Layers
Shield... Abschirmung (kann iiber Lotbriicke mit Gehduse des 9-poligen DSUB-Steckers

verbunden werden)

CAN_V+... Spannungszufiihrung fiir das CAN-Interface
UCAN_V+_Nenn =12V

- dieser Stecker-Pin ist nicht belegt
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Steckerbelegung

4.2 CAN-Interface auf COMBICON-Stecker (Best.-Nr.: C.1201.03)

Die Signale des Steckers X121 sind geméll dem Standard CiA (CAN in Automation e.V.) DRP 303-1
angeschlossen.

Diese Belegung ist kompatibel zu einer DeviceNet-Schnittstellenbelegung gemill der Spezifikation
‘DeviceNet Communication Model and Protocol, Rel. 2.0°.

Steckertyp auf der CAN-PHY SLAY-LSP-Platine:
Phoenix COMBICON MSTB 2,5/-GF-5,08 (oder gleichwertige)

Pin-Zuordnung: Pin-Belegung:
Pin Signal
1 1 CAN_GND
2
3 2 CAN L
4 3 _
5
4 CAN H
5 CAN V+

Signalbeschreibung siehe Seite 9.
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Steckerbelegung

4.3 CAN-TTL-Level-Signale auf X100

Der Anschluss der CAN-TTL-Level-Signale erfolgt iiber die 8-polige Stiftleiste X1 oder iiber direkt
mit der Platine verbundene Leitungen.

Stiftleistentyp auf der CAN-PHYSLAY-LSP-Platine:
Fa. Samtec, Typ MTMS-108-51-T-S-185

+5V...

GND ...

CANRX, CANTX ...

CANERR*...

CVCC_OK*...

Pin | Farbe der Leitung*) Signal
1 |rot +5V
2 | gelb CANTX
3 - -
4 | weil CANRX
5 |- -
6 | nicht definiert CANERR*
7 | nicht definiert CVCC _OK*
8 | schwarz GND

*) Nur vorhanden, falls CAN-PHY SLAY-LSP nicht als Add-On-Platine eingesetzt wird.

Signalbeschreibung:

Versorgungsspannung der Bauteile auf Controllerseite
UVCC_TTL =5V

Bezugspotential
CAN-Signale vom CAN-Controller mit TTL-Level
Error-Signal des CAN-Transceiver-Bausteins

Signal der Spannungsiiberwachung der CAN-Interface-
Versorgungsspannung CAN V+

dieser Stecker-Pin ist nicht belegt
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